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TXT 4.0 Controller

B: mus

Cena bez DPH 1.618,00 Eur

Cena s DPH 1.957,78 Eur

Parametre

Podla veku a zamerania Simulace
Mnozstevna jednotka ks

Uméla inteligence ve vyzkumu, vzdélavani a prumyslu.

Model Quality Control with Al System od Fischertechnik je ideaIni pro vizualizaci tohoto slozitého predmétu praktickym zplsobem, protoze
vytvari udrzitelnou vzdélavaci zkuSenost propojenim teorie a praxe.

Vizualizace zajisténi kvality prostiednictvim Al s fischertechnik.

Vyuziti umélé inteligence v fizeni kvality prinasi fadu vyhod, které se jiz vyuzivaji napfiklad v automobilovém prdmyslu. Procesy Ize urychlit,
minimalizovat chybovost a ndklady a standardizovat vyhodnocovani chyb. Tridici linka fischertechnik je dodévéna s obrobky ve trech
rlznych barvach.

Tyto obrobky jsou oznaceny tfemi charakteristikami zpracovani a také rlznymi vzory poruch. Obrobky jsou skenovany kamerou

a klasifikovany pomoci vyskolené Al. V zavislosti na barvé, vlastnostech a chybovém vzoru jsou pak obrobky tfidény umélou inteligenci na
zakladé jejich kvalitativnich znakd.



Pouzitd Al je realizovana pomoci strojového uceni v Tensorflow, kde byla uméla neuronova sit trénovana pomoci obrazovych dat. Naucena Al
bézi na Fischertechnik TXT 4.0 Controller.
Sekvencni fizeni modelu je implementovano v programovacim prostfedi ROBO Pro Coding a v Pythonu.

Vytvarejte své vlastni aplikace Al.

Pokud chcete jit jesté o krok dale, mate moznost generovat si vlastni Al aplikace.
Programovani probiha v Pythonu, pro vysvétleni je poskytnut vhodny priklad projektu.

Modelova struktura tfidici linky s Al.

Tridici linka pro obrobky ve 3 rdiznych barvach (bild, ¢ervend, modrd), se 3 rlznymi funkcemi obrabéni (vrtani, frézovani, vrtani + frézovani)
a také rliznymi chybovymi vzory (otvor neni kulaty, vrtani nebylo provedeno, frézovani zcela nebo ¢aste¢né chybi, v obrobku jsou praskliny).
Tyto vlastnosti obrabéni a defektl jsou simulovany pomoci odpovidajicich lepicich Stitkl na obrobcich. Obrobky jsou naskenovany kamerou
a klasifikovany pomoci vyskolené umélé inteligence. V zavislosti na barvé, vlastnostech a typu vad jsou poté obrobky tridény do 4 rdznych
pozic.

Rizeni sekvence pro tfidici systém je implementovan v programovacim prostfedi ROBO Pro Coding a v Pythonu.

Technicka data

Rozmeér baleni: 50,2 x 34,2 x 30,2 cm
VyZadovany sw systém : Windows 10, MAC OS, Linux, Android, iOS
Ndapdjeni (Baterie): napajeci adaptér 9v/2,5A



